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1 WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robét
zwigzanych z przebudowg instalacji kablowej i napowietrznej nn o$wietlenia i zasilania terenu
sportowego przy ulicy Skalnikéw i znajdujgcych sie w obrebie dziatek nr 271/13 i 271/14 AM-3 w m.
Jeglowa.

1.2 Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna (ST), wraz z dokumentacja, jest stosowana jako dokument podstawowy dla
przygotowania oferty i podpisania kontraktu na realizacje rob6t dla obiektow budowlanych
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robét objetych Specyfikacja Techniczng

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z budowg instalacji
kablowej nn wraz z montazem stupéw o$wietleniowych i obejmuja:

utozenie nowoprojektowane;j linii kablowej nn do zasilania zestawu ztgczowo-pomiarowego;

montaz zestawu ztgczowo-pomiarowego wraz z przeniesieniem istniejgcego uktadu pomiarowego;
montaz i zasilenie rozdzielnicy obiektu;

montaz i zasilenie rozdzielnicy zasilania imprez plenerowych:;

utozenie nowych linii kablowych nn do zasilania istniejgcych i nowych obiektéw na terenie boiska
sportowego;

montaz masztow oswietleniowych wraz z naswietlaczami LED;

wykonanie uziomoéw wokot masztoéw oswietleniowych:

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami,
a w szczego6inosci:

PN-E-01002:1997 /Stownik terminologiczny elektryki-kable i przewody/

PN-IEC 60364-4-41:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Ochrona przeciwporazeniowa.

N SEP-E-004:2014 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa
PN-IEC 60364-5-523 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych . Dobér i montaz wyposazenia
elektrycznego. Obcigzalno$¢ pragdowa diugotrwata przewodow;

PN-EN 12193 Oswietlenie stosowane w obiektach sportowych;

PN-HD 60364-5-52 Instalacje elektryczne niskiego napigcia —czes¢ 5-52: Dobdr i montaz wyposazenia
elektrycznego — Oprzewodowanie;

PN-EN 62305-1:2008 Ochrona odgromowa. Czesé 1. Zasady ogodine.

Maszt oswietleniowy — konstrukcja wsporcza osadzona bezposrednio w gruncie lub na fundamencie,
stuzaca do zamocowania oprawy o$wietleniowej na wysokosci nie wiekszej niz 14m,

Oprawa o$wietleniowa - urzadzenie stuzace do rozdziatu, filtracji i przeksztatcania strumienia
Swietlnego wysylanego przez zrodio Swiatta, zawierajgce wszystkie niezbedne detale do
przymocowania i potaczenia z instalacjq elektryczna,

Linia kablowa — kabel wielozytowy lub wiazka kabli jednozytowych w uktadzie wielofazowym albo kilka
kabli jedno- lub wielozytowych potgczonych rownolegle, tacznie z osprzetem,

Osprzet linii kablowej — zbiér elementow przeznaczonych do tgczenia, rozgateziania lub zakonczenia
kabli,

Fundament - konstrukcja zelbetowa zagtebiona w ziemi, stuzgca do utrzymania stupa, masztu lub szafy
oSwietleniowej w pozycji pracy,




Skrzyzowanie — takie miejsce na trasie linii kablowej, w ktérym jakakolwiek cze$¢ rzutu poziomego linii
kablowej przecina lub pokrywa jakakolwiek cze$é rzutu poziomego innej linii kablowej lub innego
urzadzenia podziemnego,

Przepust kablowy — konstrukcja o przekroju okragtym przeznaczona do ochrony kabla przed
uszkodzeniami mechanicznymi, chemicznymi i dziataniem tuku elektrycznego,

Dodatkowa ochrona przeciwporazeniowa - ochrona czesci przewodzacych dostepnych w wypadku
pojawienia si¢ na nich napiecia w warunkach zaktoceniowych,

Zigcze kablowe - urzgdzenie elektroenergetyczne, w ktérym nastepuje potgczenie/rozgatezienie
elementow sieci z instalacjg odbiorczg bezposrednio lub przez wewnetrzna linie.

Rozdzielnica - element, w ktérym nastepuje rozdziat energii elekirycznej na poszczegdine obwody.
W skiad rozdzielnicy wchodza: obudowa, oszynowanie, zespdt aparatow (zabezpieczajacych,
sterujacych, sygnalizacyjnych), elementy przewodzace, elementy izolacyjne.

Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowigcy urzedowy
dokument przebiegu robét budowlanych oraz zdarzer i okoliczno$ci zachodzgcych w toku wykonywania
robét.

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do
wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

Materiaty - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robét, zgodne z dokumentacjg projektowg
i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inwestora.

1.6 Wymagania dotyczace robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$é wykonania robét oraz za ich zgodnos¢ z Dokumentacjg
Projektowa, Specyfikacjg Techniczng i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Wykonawca zlecenia zawiera umowe na wykonanie inwestycji, ktéra musi by¢ kompletna z punktu
widzenia wymagan technicznych, formalnych i estetycznych, i dlatego Wykonawca zlecenia jest
zobowigzany uwzgledni¢ w swojej ofercie cenowej wszystkie Swiadczenia (roboty) tgcznie
z uruchomieniem, Swiadczeniami wstepnymi, pomocniczymi i dodatkowymi oraz dostawami materiatow
i sprzetu niezbednych do prawidtowego wykonania i eksploataciji.

Wykonawca jest odpowiedzialny za urzadzenia i wykonywane prace, az do chwili ich odbioru.

Powinien on je utrzymywaé¢ w ciggu catego okresu trwania budowy w doskonatym stanie i podjaé
wszelkie srodki zapobiegawcze, aby nie zostaty zniszczone lub skradzione, biorgc pod uwage ryzyko
istniejace na budowie.

1.7 Przekazanie terenu budowy

Zamawiajgcy w terminie okre$lonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy wraz
ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, dokumentacje projektowg
oraz niniejszg specyfikacje techniczna.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnosé za ochrong przekazanych mu punktéw pomiarowych do

chwili odbioru koricowego robét. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy
i utrwali na wlasny koszt.

1.8 Zgodnos$¢ robot z dokumentacija projektowa i ST

Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inwestora Wykonawcy
stanowig czg$¢ umowy, a wymagania wyszczegélnione w chocby jednym z nich sg obowigzujace dla
Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumentacji.

W przypadku rozbiezno$ci w ustaleniach poszczegdinych dokumentéw obowiazuje kolejnosé ich
waznosci wymieniona w "Ogoélnych warunkach umowy".

Wykonawca nie moze wykorzystywaé btedéw lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomié Inwestora, ktéry dokona odpowiednich zmian i poprawek.
W przypadku rozbieznosci opisu wymiarow wazniejszy jest od odczyt ze skali rysunkéw.
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Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty bedg zgodne z dokumentacja projektowg lub ST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej lub w ST bedg uwazane za wartoéci docelowe, od ktérych
dopuszczalne sa odchylenia w ramach okre$lonego przedziatu tolerancii.

Cechy materiatéw i elementéw budowli musza by¢ jednorodne i wykazywaé zgodnoséé z okreslonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu toleranc;ji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bedg w petni zgodne z dokumentacjg projektowg lub ST
i wptynie to na niezadowalajgcg jako$é elementu budowli, to takie materiaty zostang zastgpione innymi,
a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.9 Organizacja pracy na budowie

Organizacja pracy na placu budowy powinna by¢ zgodna z postanowieniami aktualnych zarzgdzen
wiasciwych jednostek w sprawie ogéinych warunkéw uméw o prace projektowe w budownictwie oraz
o realizacje inwestycji budowlanych.

Jednostkg wykonawczg robét elektrycznych na prowadzonej budowie jest kierownik budowy, bedacy
organizatorem i gospodarzem na budowie.

Do obowigzkow Wykonawcy robét nalezy:

ogrodzenie placu budowy,

zapewnienie odpowiedniego pomieszczenia socjalno-administracyjnego oraz wyodrebnionego miejsca
magazynowania materiatow,

odpowiednie dojazdy na plac budowy,

zapewnienie wiasciwej organizacii ruchu w przypadku rob6t w pasach drogowych drdg lub w ich pablizu.

Place i magazyny zamknigte do skiadowania materiatow, urzadzen i maszyn (sprzetu
zmechanizowanego) stosowanych do rob6t elektrycznych powinny byé wyznaczone na terenie
odwodnionym, wyréwnanym, o nawierzchni dostosowanej do przeznaczenia i usytuowane w sposob
utatwiajgcy roztadunek, zatadunek i ewentualnie montaz wymienionych przedmiotéw.

Drogi na placu budowy powinny byé odpowiednio dostosowane do $rodkow transportowych,
przewidywanej masy przewozonych materiatéw lub przedmiotéw oraz urzgdzen dostarczanych na plac
budowy i do ich objetosci. Szeroko$¢ i potozenie drég powinny odpowiada¢ wymaganiom
zapewniajgcym mozliwo$¢ dostarczenia, bez wzgledu na warunki atmosferyczne, materiatéw i innych
przedmiotéw bez ich uszkodzenia, do odpowiednich stanowisk pracy na budowie.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zapfacie i przyjmuje sie, ze jest wigczony
W cene umowng.

1.10 Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace
ochrony $rodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i wykanczania rob6t Wykonawca ma
obowigzek:

utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie do przepiséw i norm
dotyczgcych ochrony $rodowiska na terenie i wokét terenu budowy, oraz unikaé uszkodzen lub
ucigzliwosci dla 0s6b lub wtasnosci spotecznej i innych, a wynikajgcych ze skazenia, hatasu lub innych
przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac sie do tych wymagan ma mieé szczegdiny wzglad na lokalizacje baz, , sktadowisk, wykopow
i drég dojazdowych, Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed zanieczyszczeniem powietrza pylami
i gazami oraz mozliwos$cig powstania pozaru.

1.11 Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w spos6b trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.
Jezeli Wykonawca uzyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie
spowodowato jakiekolwiek zagrozenie $rodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajgey.



1.12 Ochrona wilasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong obcych instalacji na powierzchni ziemi i za urzgdzenia podziemne,
(np. rurociagi, kable itp.), oraz zawiadomi i uzyska odpowiednie zgody witascicieli tych sieci i urzgdzen.
Wykonawca zapewni wtasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji
i urzadzen w czasie trwania budowy, zgodnie z otrzymanymi od Zamawiajgcego uzgodnieniami,
zatgczonymi do dokumentacji projektowe;j.

Wykonawca zobowigzany jest umiescic w swoim harmonogramie rezerwe czasowg dla wszelkiego
rodzaju robdt, ktére majg byé wykonane w zakresie przetozenia istniejgcych instalacji i urzadzern
podziemnych na terenie budowy i powiadomi¢ Inwestora oraz wtascicieli istniejgcych sieci i urzadzen,
oraz wiadze lokalne o zamiarze rozpoczecia robét.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inwestora
i administratorow tych instalacji, oraz bedzie z nimi wspdtpracowaé, dostarczajgc wszelkiej pomocy
potrzebnej przy dokonywaniu napraw.

Wykonawca bedzie odpowiadac za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalagji

na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez
Zamawiajgcego.

1.13 Ograniczenie obciazen osi pojazdow

Wykonawca bedzie stosowaé sie do ustawowych ograniczen obcigzenia na 0$ przy transporcie
materiatdw i wyposazenia na i z terenu robot.

Pojazdy i tadunki powodujgce nadmierne obcigzenie osiowe nie bedg dopuszczone w obreb terenu

budowy. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za powstate straty na budowie, zgodnie z poleceniami
Inwestora.

1.14 Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone rob6t i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do
robdt od daty rozpoczecia do daty zakoriczenia rob6t (do wydania potwierdzenia zakoriczenia przez
Inwestora).

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno byé
prowadzone w taki sposob, aby zadanie inwestycyjne lub jego elementy byty w zadowalajgcym stanie
przez caty czas trwania robot, do momentu odbioru ostatecznego.

1.16 Stosowanie sie do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wiadze centraine i miejscowe oraz
inne przepisy i wytyczne, ktére sq w jakikolwiek sposéb zwigzane z robotami i bedzie w pelni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia rob6t.

2 Materialy

2.1 Wykaz materiatow

Wykaz materiatow niezbednych do wykonania inwestycji znajduje si¢ w Projekcie wykonawczym
dokumentacji projektowe;j.

2.2 Zrédta uzyskania materiatow

Wykonawca przedstawi szczegélowe informacje dotyczgce proponowanego zrédia wytwarzania lub

zamawiania tych materiatw i odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych lub prébki do
zatwierdzenia przez Inwestora.

Zatwierdzenie partii materiatbw z danego Zrodta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty
z danego Zrodta uzyskajg zatwierdzenie.

Wszystkie zastosowane materiaty powinny posiada¢ Deklaracje Zgodnosci lub Certyfikat Zgodnosci
z Polskg Normg lub Aprobatg Techniczng i by¢ zatwierdzone przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.



Materiaty stosowane przy wykonaniu zasilania i instalacji wedtug zasad niniejszej ST powinny spetiaé
standardy PN, EN, lub posiada¢ odpowiedni certyfikat ISO.

2.3 Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy,
badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inwestora. Jesli Inspektor Nadzoru zezwoli Wykonawcy na
uzycie tych materiatéw do innych robét, niz te dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tych materiatow
zostanie przewartoSciowany przez Inwestora.

Kazdy rodzaj robot, w ktdrym znajdujg sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca
wykonuje na wiasne ryzyko, liczgc sig z jego nieprzyjeciem i niezaptaceniem.

2.4 Przechowywanie i skladowanie materiaiow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzebne do
robdt, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swojg jako$é i wiasciwos$é do rob6t
i byty dostepne do kontroli przez Inwestora.

Kable w czasie sktadowania powinny znajdowac si¢ na bebnach, dopuszcza sie sktadowanie krotkich
odcinkéw kabli w kregach. Bebny z kablami powinny byé ustawione na utwardzonym terenie na
krawedziach tarcz, a kregi utozone poziomo. Korice kabli powinny byé zabezpieczone przed wilgocig.

Miejsca czasowego sktadowania materiatéw bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawce.

2.5 Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa ub ST przewidujg mozliwos$é wariantowego zastosowania rodzaju
materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inwestora o swoim zamiarze co najmniej
3 tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan
prowadzonych przez Inwestora. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pdznigj
zmieniany bez zgody Inwestora.

3 SPRZET
Sprzet do wykonania prac musi byé sprawny technicznie i nie moze mieé negatywnego wplywu na
$rodowisko. Winien by¢ zgodny z zaleceniami instrukcji montazu, producenta zastosowanego materiatu.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jako$¢ wykonywanych rob6t. Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny z ofertg
Wykonawcy i powinien odpowiadaé¢ pod wzgledem typow i ilosci w zawartym w projekcie organizacji
robot, zaakceptowanym przez Inwestora: w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet
powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inwestora.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowad przeprowadzenie robodt, zgodnie z zasadami

okre$lonymi w dokumentacji projektowej lub w ST i wskazaniach Inwestora w terminie przewidzianym
umows.

Sprzet bedacy wiasnoscig Wykonawey lub wynajety do wykonania robét ma byé utrzymywany w dobrym
stanie i gotowosci do pracy. Winien by¢ zgodny z normami ochrony Srodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie
sprzgtu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Do realizacji inwestycji okreslonej w niniejszej ST wykonawca winien dysponowaé nastepujacym
sprzetem:

- koparka
- podno$nik montazowy samochodowy hydrauliczny 12 m
— zaggszczarka wibracyjna spalinowa 70-90m3/h,
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- przyczepa diuzycowa

- wibromiot elektryczny do whbijania pali 0,8kW,

— zuraw samochodowy 5 — 6 t,

- samochéd skrzyniowy do 5t,

- samochod skrzyniowy do 3,5t,

- samochod samowytadowczy do 5t

- przyczepa do przewozenia kabli 4t

- walec statyczny ciggniony gtadki 3-5t

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkow umowy,
zostang przez Inwestora zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.

4 TRANSPORT

Samochody skrzyniowe i inne S$rodki transportu - odpowiadajgce pod wzgledem typéw i ilosci
wymaganiom zawartym w projekcie organizacji robot.

W czasie transportu, zatadunku i wytadunku oraz sktadowania aparatury elektrycznej i urzadzen
rozdzielczych, nalezy przestrzega¢ zalecen ich wytworcow, w szczegoInosci:

transportowane urzadzenia zabezpieczy¢ przed nadmiernymi drganiami i wstrzasami oraz
przesuwaniem sie wewnatrz tadowni;

na czas ftransportu nalezy z przewozonych urzgdzeri zdemontowaé, odpowiednio zabezpieczyé
i przewozi€¢ oddzielnie czute przyrzady pomiarowe, aparature rejestrujgcg. aparature i urzadzenia
ostroznie zatadowywac i zdejmowac, nie narazajac ich na uderzenia, ubytki lub uszkodzenia powiok
lakierniczych, oston blaszanych, zamkéw itp.,

w czasie transportu i sktadowania, korice wszystkich kabli powinny byé zabezpieczone przed
zawilgoceniem i innymi wptywami Srodowiska przez szczelne zalutowanie powitoki metalowej lub
zatozenie na oczyszczonej powloce kapturkéw termokurczliwych pokrytych od wewnatrz warstwa kleju.

Transport kabli i przewodéw nalezy wykonaé z zachowaniem nastepujgcych warunkéw:

kable nalezy przewozi¢ na bebnach; dopuszcza sie przewozenie kabli w kregach, jezeli masa kregu nie
przekracza 80 kg, a temperatura otoczenia nie jest nizsza niz +4°C, przy czym zewnetrzna $rednica
kregu nie powinna byé mniejsza niz 40. krotna $rednica zewnetrzna kabla, zaleca sie przewozenie
bebnéw kablami na specjalnych przyczepach; dopuszcza sie przewozenie bebndéw z kablami
na skrzyniach samochodéw cigzarowych lub na przyczepach. Bebny z kablami przewozone na
skrzyniach samochoddéw powinny by¢ ustawione na krawedziach tarcz (oS bebna pozioma), a tarcze
bebnéw powinny byé przymocowane do dna skrzyni samochodu tak, aby bebny nie mogty sie
przetacza¢; stawianie begbnéw kablami w skrzyni samochodu ptasko (o$ begbna w pionie) jest
zabronione, kregi kabla nalezy uktada¢ poziomo (ptasko), zabronione jest przebywanie oséh na skrzyni
samochodu w czasie przewozenia bebna z kablami, umieszczanie i zdejmowanie bebnéw kablami ze
skrzyni samochodu zaleca sig wykonywac za pomocg zurawia.

Swobodne staczanie bebnéw kablami ze skrzyni oraz zrzucanie kabli jest zabronione.

5 WYKONANIE ROBOT

5.1 Roboty przygotowawcze:

Przed przystgpieniem do rob6t zasadniczych Wykonawca zrealizuje prace geodezyjne zwigzane
Z wyznaczeniem zakresu robot.

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca dokona odkrywki istniejgcego uzbrojenia. Rowy pod kable
w miejscach gdzie nie przebiegajg sieci uzbrojenia terenu nalezy wykonywaé mechanicznie
w strefach istniejgcych sieci podziemnych recznie z zachowaniem szczegolnej ostroznosci.
Materialy budowlane spetniajgce kryteria jakosSciowe do ponownego wykorzystania nalezy
demontowaé bez powodowania uszkodzefi. Elementy uszkodzone nalezy zastgpi¢ nowymi
0 poréwnywalnej jakosci. Szczegbtowy opis prowadzenia rob6t ziemnych znajduje sie w Projekcie
wykonawczym dokumentacji projektowe;.



5.2 Wykonywanie przepustow kablowych:

Przed przystgpieniem do uktadania kabli nalezy wykona¢ przepusty kablowe. Na skrzyzowaniach
z sieciami innych uzytkownikéw z rur typu DVK 75mm i DVK50. W miejscach przekroczeri rozkopowych
lub bezrozkopowych z rur HDPE 160mm. Szczegotowy opis wykonania przepustow znajduje sie w
Projekcie Wykonawczym dokumentacji projektowe;.

5.3 Uktadanie kabli nn:

Kable uktada¢ zgodnie z normg N SEP-E-004 /Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe.
Projektowanie i budowa/w sposob wykluczajacy ich uszkodzenie przez zginanie, skrecenie, rozcigganie
itp. Kable mozna zgina¢ jedynie przypadkach koniecznych, przy czym promien giecia winien by¢
mozliwie duzy, jednak nie mniejszy niz 10-cio krotna zewnetrzna jego $rednica. Wykopy przy sieciach
uzbrojenia terenu wykonywac recznie z zachowaniem szczeg6linej ostroznosci. Kable uktadaé na 10 cm
podsypce z piasku i przykry¢ 10 cm warstwg piasku, nastepnie co najmniej 15 cm warstwg gruntu
rodzimego, a potem przykry¢ folig koloru niebieskiego. Kable prowadzone w ziemi nalezy uktadac linia
falistg z zapasem 1-3% diugosci wykopu. Przy skrzyzowaniu z innymi instalacjami podziemnymi lub
drogami, kabel nalezy uktada¢ w przepustach kablowych. Przepusty powinny by¢ zabezpieczone przed
przedostawaniem sig do ich wnetrza wody i mutu. Kabel utozony w ziemi, na catej diugosci, powinien
posiada¢ oznaczniki identyfikacyjne. W miejscach wprowadzenia kabla do stupéw oswietleniowych
pozostawic 1 metrowe zapasy eksploatacyjne kabla.

Gtebokosc¢ utozenia kabla musi by¢ zgodna z obostrzeniami wiascicieli gruntu. Szczegobtowe informacje

dotyczgce sposobu uktadania kabla oraz gtebokosci utozenia znajdujg sie w Projekcie wykonawczym
dokumentaciji projektowe;j.

5.4 Montaz stupoéw oswietleniowych

Jako stupy osSwietleniowe zastosowano maszty oswietleniowe o wysoko$ci 12m z dedykowanymi
fundamentami F250 i F-300 oraz belkami B3-1500. Do stupéw nalezy stosowa¢ osprzet przeznaczony
zgodnie z kartami producenta. Lokalizacja stupéw wg dokumentacji projektowej. Stupy posadowié¢ w
gruncie z wykorzystaniem fundamentow.

5.5 Montaz opraw oswietleniowych

Montaz opraw na stupach nalezy wykonywac przy pomocy podnos$nika koszowego. Oprawy nalezy
montowaé na belkach. Nalezy stosowa¢ przewody zgodne z dokumentacjg projektowa o izolacji
wzmocnionej z zytami miedzianymi o przekroju zyly nie mniejszym niz 1mm?. Oprawy nalezy
montowac na stupach w sposob wskazany przez producenta opraw, po wprowadzeniu do nich
przewodow zasilajgcych (o ile przewody nie sg integralng czescig oprawy) i ustawieniu ich w pozycji
pracy.

Przed zamocowaniem na stupach sprawdzi¢ dziatanie opraw oraz prawidtowosé potaczeri.
Nalezy zachowa¢ staranno$é i czysto$é podczas montazu i ustawienia opraw o$wietleniowych.

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Urzgdzenia oraz kable energetyczne powinny posiada¢ atest fabryczny lub $wiadectwo jakosci wydane
przez producenta.

6.1 Zakres kontroli

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w projekcie lub ST, stosowaé mozna
wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inwestora.

Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inwestora o rodzaju, miejscu

i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie
ich wyniki do akceptacji przez Inwestora.

W trakcie realizacji rob6t i po ich zakonczeniu nalezy:
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- sprawdzi¢ stan kabli, przewodow i osprzetu,

- sprawdzi¢ sposo6b utozenia kabli przed ich zasypaniem,

- sprawdzic ciggtos¢ zyt kabli i zgodnos¢ faz,

- sprawdzi¢ prawidlowo$¢ wykonania instalacji dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej,
- dokonac pomiaréw parametréw linii przy pracy pod napigciem,

- dokonaé pomiaréw parametréw rozdzielnic nn,

- dokona¢ pomiaru skutecznosci ochrony przeciwporazeniowej,

-~ dokona¢ pomiaru rezystancji uziomoéw roboczych,

- dokonac¢ pomiaru rezystancji izolacji kabli.

6.2 Certyfikaty i deklaracje

Inspektor Nadzoru moze dopuscié do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadajg: certyfikat na znak
bezpieczenstwa wykazujgcy, ze zapewniono zgodno$é z kryteriami technicznymi okre$lonymi na
podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych przepiséw i dokumentéw
technicznych, deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polska Normg lub aprobatg techniczna,
w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy.

Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby
poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan bedg dostarczone przez
Wykonawce Inspektorowi Nadzoru.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spemniajg tych wymagan zostang odrzucone.
6.3 Dokumenty budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujgcym Zamawiajacego
i Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do korca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialnos¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujgcymi przepisami spoczywa
na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy bedg dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robét, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy winien byé opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, kt6ra
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy musza byé
czytelne, dokonane trwatg technika, w porzgdku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez
przerw.

Zataczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty powinny by¢ oznaczone kolejnym numerem
zatgcznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inwestora.

Do dziennika budowy nalezy wpisywac w szczegdlnosci:

- date przekazania Wykonawcy terenu budowy,
- przebieg robét, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw
w robotach, uwagi i polecenia Inwestora,
- zgloszenia i daty odbioréw rob6t zanikajacych i ulegajgcych zakryciu, cze$ciowych
ostatecznych odbioréw robét,
- Wwyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
- stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania rob6t podlegajgcych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegdlnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,
- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robét, inne istotne informacje
0 przebiegu robét.
Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inwestora do ustosunkowania sie. Projektant nie jest
jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robot.
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7 OBMIAR ROBOT
7.1 Ogélne zasady obmiaru robét

Obmiar rob6t bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentacjg
projektowsa lub ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inwestora o zakresie obmierzanych
robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do rejestru obmiardéw.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w przedmiarze robét lub gdzie
indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robot. Biedne dane zostang
poprawione wg instrukcji Inwestora na pismie.

7.2 Zasady okreslania ilosci robét i materiatéow

Dtugosci i odlegtoSci pomiedzy wyszczegdllnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowe;j.

Jesli projekt, ST Ilub przedmiar rob6t wtasciwe dla danych rob6t nie wymagajg tego inaczej,
powierzchnia bedg wyliczone w m? jako diugo$é pomnozona przez szeroko$é (Srednice).

llosci, ktére majg by¢é obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub kilogramach zgodnie
z wymaganiami projektu, przedmiaru robét lub ST.

7.3 Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkdw robot, a takze
w przypadku wystepowania diuzszej przerwy w robotach.

Obmiar rob6t zanikajgeych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar robét podlegajgcych
zakryciu przeprowadza sig przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposob zrozumiaty
i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objeto$ci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie rejestru obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mogg byé dotgczone
w formie oddzielnego zatgcznika do rejestru obmiaréw, ktérego wzor zostanie uzgodniony
z Inspektorem Nadzoru.

8 ODBIOR ROBOT

8.1 Rodzaje odbioréw robot
W zaleznosci od ustalen zawartych w umowie, lub w projekcie lub odpowiednich ST, roboty podlegajg
nastepujacym etapom odbioru:

- odbiorowi robot zanikajacych i ulegajgcych zakryciu,
- odbiorowi czesciowemu,

—~ odbiorowi ostatecznemu,

- odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2 Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robét zanikajacych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilo$ci i jakosci wykonywanych
robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidr rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogéinego postepu rob6t.

Odbioru robdt dokonuje Inspektor Nadzoru oraz przedstawiciele wiascicieli tych sieci urzadzen

podziemnych jakie zostaty w trakcie robét odkryte i zabezpieczone, zgodnie z tre$cig whasciwych
uzgodnien.
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GotowosS¢ danej czeSci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy
i jednoczesnym powiadomieniem Inwestora. Odbidr bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pézniej
jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie
Inwestora. Jako$¢ i iloS¢ rob6t ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie
dokumentow zawierajgcych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone
pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg projektowg lub ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3 Odbior czesciowy
Odbidr czgSciowy polega na ocenie iloéci i jako$ci wykonanych czesci robét. Odbioru cze$ciowego robét
dokonuje sig wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru robét dokonuje Inspektor Nadzoru.

8.4 Odbidr ostateczny roboét

8.4.1 Zasady odbioru ostatecznego roboét

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do ich ilo$ci,
jakosci i wartosci.

Catkowite zakonczenie robdt oraz gotowos$é do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez

Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwiocznym powiadomieniem na piémie o tym fakcie
Inwestora.

Odbior ostateczny robot nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczgc od dnia
potwierdzenia przez Inwestora zakonczenia rob6t i przyjecia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie
8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnoséci Inwestora
i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przediozonych
dokumentow, wynikéw badari i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania rob6t
z dokumentacjg projektowg lub ST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, zwiaszcza w zakresie wykonania robét
uzupeiajacych i rob6t poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t poprawkowych lub rob6t uzupetniajgcych komisja
przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$é wykonywanych robot w poszczegbinych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacija projektowa lub ST z uwzglednieniem
tolerancji i nie ma wiekszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo, komisja

dokona potrgcen, oceniajac pomniejszong warto$¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagan
przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2 Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego roboét jest protokoét odbioru
ostatecznego robot sporzgdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujgce dokumenty:

dokumentacje projektowa podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowg, jesli zostata
sporzgdzona w trakcie realizacji umowy,

ustalenia technologiczne,

dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),

wyniki pomiaréw kontrolnych zgodne z projektem lub ST,

deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie z projektem lub ST,

rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefonicznej,
energetycznej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robét wtascicielom urzadzen,

geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg robét kablowych i sieci uzbrojenia terenu,
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kopig mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg gotowe
do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego robét.

Wszystkie zarzgdzone przez komisjg roboty poprawkowe lub uzupemiajgce bedg zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania robét poprawkowych i rob6t uzupemiajgcych wyznaczy komisja.

8.5 Odbior pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 "Odbiér ostateczny robot".

9 PODSTAWA PLATNOSCI
9.1 Ustalenia ogdlne

Prace elektryczne objgte mniejszg specyfikacjg techniczng objete sg rozliczeniem ryczattowym badz
ryczattowo ilosciowym w zalezno$ci od zakresu wykonywanych prac.

Przy rozliczeniach nalezy kazdorazowo kierowac sig¢ odpowiednimi ustaleniami zawartymi w umowie
pomiedzy Inwestorem a Wykonawcs.

9.2 Warunki umowy i wymagania ogélne

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogdlnych obejmuje wszystkie
warunki okreslone w ww. dokumentach a nie wyszczegélnione w kosztorysie.
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